
Охлаждение ПЧ

Размеры пространства при установке ПЧ

RI100

Русский язык

FRAME A B C D

MR4 20 20 100 50   
MR5 20 20 120 60
MR6 20 20 160 80
MR7 20 20 250 100   
MR8 20 20 300 150
MR9 20 20 350 200

ПОДКЛЮЧЕНИЕ КАБЕЛЕЙ

Смотри руководство по монтажу ПЧ RI100

www.ruselkom.ru

Минимальные зазоры [мм] 

RU

Основное меню

Быстрые настройки
( 17 )

Параметры
( 12 )

СТОП ГОТОВ I/O

ID: M1

( 5 )
Наблюдение

ПАНЕЛЬ УПРАВЛЕНИЯ И КЛАВИАТУРА
МЕСТН/ДИСТ (18) 
Используется для изменения направления вращения двигателя, страницы управления доступом, 
а также  место контроля\управления. 
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Графический дисплей

Обозначение кнопок на панели управления

Поле расположение
Активная группа или элемент
Количество параметров в группе
Состояние ПЧ: СТОП/ПУСК
Направление вращения
Состояние ПЧ: ГОТОВ/НЕТ ГОТОВНОСТИ/ОШИБКА
Поле тревоги
Место управления
Текстовый дисплей
Индикаторы состояния ПЧ
Индикация ошибки или аварии
Название группы или элемента
Текущее положение в меню
Индикаторы направления вращения
Индикация места управления

Кнопка "НАЗАД\СБРОС"
Кнопка "Ввод"
Кнопка "ВВЕРХ"
Кнопка "МЕСТН\ДИСТ"
Кнопка "ВПРАВО"
Кнопка "ПУСК"
Кнопка "ВНИЗ"
Кнопка "СТОП"
Кнопка "ВЛЕВО"

1. 2. 3. 4. 5.Изменение места управления: 
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Цепи управления

Клеммы подключения стандартных I/O 1

Клеммы для 3-х релейных выходов или 2-х релейных выходов и 
термистора  
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3
3
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**) На рис.  показан стандартный привод. При заказе с дополнительным кодом +SBF4 
релейный выход 3 замещается термисторным входом. См. Руководство по монтажу.

*)

*)

Стандартная плата ввода/вывода
Клемма Описание

Потенциометр задания
1–10 кОм

мA

НЕИСПРАВНОСТЬ

РАБОТА

33 RO3/3 НР
RO3/2 ОБЩ32

26 RO2/3 НР
RO2/2 ОБЩ25

24 RO2/1 НЗ

B RS485
А RS485

17 ОБЩ

11 ОБЩ

23 RO1/3 НР
RO1/2 ОБЩ22

21 RO1/1 НЗ

16 DI6

15 DI5

14 DI4

10 DI3

9 DI2

8 DI1

13 GND (ЗАЗЕМЛЕНИЕ)

7 GND
(ЗАЗЕМЛЕНИЕ)

12 24 В вых.

30 +24 В вх.

19 AO1-

18 AO1+

5 AI2-

4 AI2+

3 AI1-

2 AI1+

6 24 В вых.

1 +10 Vref

Аналоговый вход 2 -

Аналоговый вход 1 -

Релейный
выход 3

Релейный
выход 2

Последовательная шина,
положительный провод

Последовательная шина,
отрицательный провод

Земля входов/выходов

Дискретный вход 4

Дискретный вход 5

Дискретный вход 6

Общая клемма для DI1–DI6

Релейный
выход 1

Земля входов/выходов

Дискретный вход 1

Дискретный вход 2

Дискретный вход 3

Общая клемма для DI1–DI6

Вспомогательное напряжение 24 В

Вспомогательное входное
напряжение 24 В

Аналоговый выход 1 –

Аналоговый выход 1 +

Аналоговый вход 2 +

Аналоговый вход 1 +

Вспомогательное напряжение 24 В

Сигнал

Выход опорного сигнала

Modbus RTU

Выходная частота
(по умолчанию: 0–20 мА)

Сброс отказа

Предустановленная частота 3
Предустановленная частота 2
Предустановленная частота 1
Аналоговый вход 1

Замкнут
Замкнут
Разомкнут
Разомкнут

Замкнут
Разомкнут
Замкнут
Разомкнут

DI5 Задание частотыDI4

Пуск в прямом направлении

Пуск в обратном направлении

внешний отказ

Задание частоты
(по умолчанию 4–20 мА)

Задание частоты
(по умолчанию 0–10 В)

ГОТОВНОСТЬ

НЕИСПРАВНОСТЬ

РАБОТА

**)

Внешний вид модуля управления

Дополнителные платы I/O и протоколов связи




